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Prakticka maturita obsahuje otazky z profilového ptedmétu ZT (RT) a APC a z otazek z predmétu EN, EM a
PRA. Otazky jsou variantami procvi¢enych tloh v téchto predmétech. Jedna se tedy o nasledujici okruhy tloh:

Vyuziti tabulkového procesoru EXCEL v technické praxi.

EN, PRA, EM

Zakladni pozadavky:

a) Navrh a orientace v elektrickém obvodu

b) Rozumét blokovému schématu

€) Rozumét a popsat funkci jednoduchych elektronickych obvoda probiranych v pfedmétech elektronika,
prakticka cviceni a el. méfent.

d) Vypocet elektrického obvodu.

e) Ovéfeni pomoci simula¢niho obvodu.

f) Navrh a zhotoveni plo§ného spoje.

g) Osazeni plosného spoje, ptipadné zhotoveni obvodu na zkusebni desce (nepajivém poli).

h) Zapojeni stykace.

i) Méfeni parametri vyrobku.

J)  Méfeni proudu, napéti.

k) Meéfeni odporu.

I) Méfeni obecné impedance, kapacity, indukénosti.

m) Méfeni ¢inného, jalového a zdanlivého vykonu.

n) Mefeni vlastnosti linearnich jednohranii, dvojbrant a zesilovac¢u. (ptenos napéti, proudu, vstupniho a
vystupniho odporu a impedance, amplitudové a fazové kmitoctové charakteristiky, pfevodni a zatéZovaci
charakteristiky).

0) Meéfeni vlastnosti a charakteristik polovodi¢ovych souéastek a logickych obvodd.

p) Zhotovit dokumentaci (protokol) k vyrobku.

g) Zhotovit plo$ny spoj pro dany obvod, nebo zapojit obvod na nepajivém poli.

r) Navrhnout, zapojit a odzkouset zasuvkovy obvod napajeny pies stykac.

s) Navrhnout, zapojit a odzkouset svételny obvod napajeny pies stykac.

t) Navrhnout, zapojit a odzkouset rozvod domovni instalace s ochranou proudovym chrani¢em.

u) Navrhnout, zapojit a odzkouset silové a ovladaci zapojeni stykacovych kombinaci véetné signalizace
stavu.

Seznam mozZnych uloh

Zdroj stabilizovaného napéti /proudu (usmériiovac, vyhlazovaci kondenzator, stabilizator)
Zapojeni s tyristorem (spinani a vypinani termistorem, fotoodporem, fotodiodou apod.)
Zdroj stabilizovaného napéti s proudovou ochranou

Zesilovag s bipolarnim tranzistorem navrh pomoci betabariery

Zesilovaé s opera¢nim zesilovac¢em i vykonovy

RC oscilator s operacnim zesilova¢em a stabilizaci amplitudy

Vykonovy zesilovac s tranzistory

Komparator napéti i neelektrickych veli¢in s operacnim zesilovacem



Zapojeni s 555

Indikator napéti (komparator s opera¢nim zesilova¢em)

Meéfeni transformatoru

Meéfeni na rezonan¢nim obvodu

Méfeni charakteristik a diferencidlnich parametrti bipolarniho tranzistoru
Meéfeni na logickém 10 TTL

Meéfeni na ptistrojovém zesilovaci

Me¢éfeni na frekvenénich filtrech s operacnimi zesilovaci

Meéfteni na analogovém komparatoru s opera¢nim zesilovacem

Zadané ulohy vyzaduji znalosti vlastnosti métenych predmeéta.

Témata z APC a ZT

Névrh a méteni na aktivnich filtrech vys$sich tada (HP, DP, PP)

M¢feni tepu a statistické zpracovani

Meéteni EKG a statistické zpracovani

Audiometrie

Meéteni dechové kapacity

Megfeni zakladnich parametrit OZ (Ao, CMRR, Uy, ...)

Simulovana méfeni OZ v programu Multisim a porovnani s katalogovymi udaji

Témata jednodenni PMZ — Ridici systémy

1) Mikrokontroléry

Aplikace mikrokontroléru pti fizeni vybrané soustavy, pfipojeni senzord, akénich ¢leni a dalSich moduli k
mikrokontroléru (Arduino, ...), zdkladni nastaveni, sestaveni fidici aplikace, komunikace s PC, komunikace
s uzivatelem.

2) Regulace soustavy

Pouziti systému LabView a MyDAQ pro feSeni regulace vybrané soustavy, pfipojeni senzort a akénich
¢lentl, méfeni charakteristik soustavy, sestaveni fidici aplikace a vizualizace fizeni, volba typu a parametra
regulatorti.

3) Pneumaticky systém

Sestaveni simula¢niho modelu pneumatického systému, ptipojeni senzort a fizenych ventili k PLC, feSeni
sekvencniho logického fizeni pneumatického systému pro vybranou tlohu s vyuzitim PLC vyssi tfidy nebo
pramyslového pocitace.

4) Vizualiza¢ni systémy

Reseni vizualizace ¥idiciho systému a fizené soustavy s vyuzitim systému Promotic a LabView, propojeni s
redlnou soustavou prostiednictvim PLC, mikrokontroléru nebo jednotky MyDAQ, nastaveni parametrt,
dynamické supervizni fizeni soustavy s vyuzitim vizualizace.

5) PLC

Reseni vybranych uloh kombina¢niho a sekvenéniho fizeni modelu realné soustavy s vyuzitim
programovatelného relé nebo jednoduchého PLC.

PhDr. Romana Bukovska v. r.
feditelka Skoly



