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Zakladni pojmy a pojeti automatizace
Zakladni pojmy z teorie fizeni, kybernetika a jeji obory, strucny piehled historie automatizace, uplatnéni fidici
techniky v soucasném svété, vyznam a zpusoby fizeni, obecné schéma automatiza¢niho fetézce a vyznam
jednotlivych soucasti, ptiklady aplikaci.

Senzorika — provedeni snimaci
Zakladni pojmy, vyznam senzoriky v fidicim fetézci, blokové schéma senzoru, provedeni senzord, odolnost
senzorQ proti riznym vliviim prostfedi, napdjeni a vystupy snimacd, unifikovany signal, MEMS.

Senzorika — snimace mechanickych veli¢in
Snimace polohy, rychlosti, zrychleni, sily a souvislosti mezi nimi, druhy, aplikace a pouziti, nastaveni, moznosti
pouziti.

Senzorika — snimace procesnich veli¢in
Snimace teploty, tlaku, vlhkosti, prutoku a vysky hladiny, druhy, aplikace a pouZiti, nastaveni, moznosti pouZiti.

Senzorika — prostiedky pro identifikaci a bezpe¢nost

Radiofrekvenéni identifikace, inteligentni kamery a dal$i prostfedky pro identifikaci, rozsah pouziti, aplikace,
moznosti, snimace a prostfedky pouzivané pro zajisténi bezpecnosti obsluhy strojli, senzory pro zabezpeceni
stteZzeného prostoru apod.

Ak¢ni ¢leny — stejnosmérné elektromotory a krokové motory

Druhy stejnosmérnych elektromotort, vlastnosti, principy funkce, vyhody nebo nevyhody jednotlivych druhd,
zpusoby jejich fizeni, zapojeni a realizace fizeni, aplikace a pouziti, krokové motory a jejich fizeni a pouziti, vyhody
a nevyhody.

Ak¢ni Cleny — stiidavé elektromotory a servomotory

Druhy sttidavych elektromotord, vlastnosti, principy funkce, vyhody nebo nevyhody jednotlivych druhd, zplisoby
jejich fizeni, zapojeni a realizace nastaveni, aplikace a pouZiti, servomotory a jejich fizeni a pouziti, piezoelektrické
motory.

Akéni €leny — tekutinové mechanismy

Spolecné znaky tekutinovych mechanismtl, vyhody a nevyhody, rozdil mezi pneumatickymi a hydraulickymi
systémy, komponenty a jejich vlastnosti a nastaveni, pouziti, zdkladni schematické znacky a zakladni schémata
zapojeni tekutinovych mechanismil, tekutinové fidici systémy a jejich pouziti.

Signaly a prevodniky signald

Bézné druhy signald v automatickych systémech, jejich pouZiti, pfenos a realizace, vyhody a nevyhody pouziti
jednotlivych druhd, zpisoby méfeni a pifevodu fyzikalnich veliin, pfevodniky signalu, zesilovae: druhy
a uplatnéni v fidici technice, korekce signalu, signal spojity a nespojity, vzorkovani, kvantovani.
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Primyslova komunikace

Zakladni pojmy z oblasti prenosu signalu a komunikace, zakladni pojmy pocitacovych siti, vyznam komunikace
v fidici technice, pfenos a zabezpe€eni dat, standardni pocitatové sbérnice a rozhrani, primyslova komunikacni
rozhrani a sbérnice, pouziti a aplikace.

Ridici systémy
Druhy fidicich systémd, vyhody a nevyhody rtiznych typi, rozdéleni podle vyuziti, rozsahu, komplexity atd.,
moznosti a formy ovladani IB, zptisoby a prostfedky pro komunikaci s uzivatelem a naopak.

Subsystémy — energeticky

Rizeni toku energie, mozné Uspory, integrace fizeni energie; zalozni zdroje (UPS), energeticky management
(BEMS), smart-grid technologie; alternativni energie, kogenerace energie a mozné vyuziti v nizkoenergetickych
stavbach.

Subsystémy — HVAC

Zakladni pojmy, moznosti provedeni a integrace HVAC do IB, vyhody a nevyhody jednotlivych zafizeni —
klimatizace, vytapéni, filtrace vzduchu, rekuperace, ventilace; dostupna kombinovana zapojeni a jejich vyhody 1
nevyhody.

Subsystémy — EZS a EPS systémy

Zékladni pojmy, vyznam, principy a vyuziti systémui; porovnani vyhod a nevyhod systémi — elektronické
zabezpeceni, mechanické a elektromechanické zabezpeceni; chovani a integrace EZS v ramci IB a s uzivatelem;
vyuziti kamerového pristupového systému v IB — moznosti a omezeni.

Subsystémy — ochrana a komunikace

Integrace protipozarni ochrany do systému IB; hlaSeni poruch jednotlivych systémti, automaticka ochrana a navrh
doporucenych oprav, optimalizace reviznich kontrol; zakladni pojmy a vyuziti telekomunikacnich systémd,
integrace interkomu, IP telefonie a elektronického vratného do systému IB, mozné propojeni s ostatnimi systémy.

Subsystémy — multimédia a doprava

Zakladni pojmy a dostupné technologie pro domacnosti v oblasti audio a videotechniky, vyhody a nevyhody
modernich integrovanych feSeni a multiroom systémt; realizace a nastaveni domaciho kina, herniho systému a all-
in-one feseni; moznosti, druhy, vyuZiti a mozné vyhody integrovani dopravniho systému do IB.

Subsystémy — senzorika

Bézné pouzivané snimace v IB, kombinovani vice druhti senzorti, moznosti zpracovani snimanych hodnot; ovladaci
prvky a navrh jejich rozlozeni po mistnosti a budove; snimace ptitomnosti osob a jejich vyuziti na pracovistich i
domacnostech; snimace vnitfniho a venkovniho prostiedi, jejich nastaveni a vyuziti.

Subsystémy — svétla a ovladani spotiebici

Druhy osvétleni, jejich moznosti, vyhody a nevyhody; nastaveni a fizeni osvétleni, stmivani a tvorba svételnych
scén; stinici technika, jeji integrace a mozna spoluprace s ostatnimi systémy v I1B; Aktoricky systém pro ovladani
spotfebici, stykacové moduly a dalkové fizeni spotiebicl — jejich nastaveni a pfipojeni, vyuziti fizenych zasuvek.

Inteligentni elektroinstalace

Zakladni prvky a jejich mozné propojeni; proprietarni, oteviené a uzivatelské systémy — vyuziti, jejich vyhody a
nevyhody; rozvadéce a instalaéni prvky — jejich zapojeni a pouziti; pouziti strukturované kabelaze pro rozvod
energie a dat v IB, jeji vyhody a nevyhody oproti klasické elektroinstalaci.

Sbérnicové systémy

Druhy komunikac¢nich sbémic pouZzivanych v IB, jejich vyuziti, zapojeni, omezeni, vyhody a nevyhody; sitova
zafizeni a s nimi spojené sitové protokoly, rtizné zpisob komunikace zafizeni a druhy feSeni pouzivana v IB;
kabelova a bezdratova feSeni pro IB, jejich zapojeni, vyhody a nevyhody.
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Uméla inteligence — zakladni pojmy a stavovy prostor
Uvod do umélé inteligence, struéna historie a vysvétleni pouZivanych pojmd, tikoly pro UI v soutasném svétg;
vztah a vyuziti Ul v riznych systémech IB; stavovy prostor Glohy a jeho prohledavani (zakladni grafové ulohy).

Uméla inteligence — genetické algoritmy a neuronové sité

Genetické algoritmy a moznosti jejich pouziti v IB, princip, genetické operace, vyhody a nevyhody pouziti,
neuronové sité a moznosti jejich pouziti v IB, princip perceptronu a jeho schématické zakresleni, adaptace
neuronoveé sité, architektury neuronovych siti, ptiklady pouziti a aplikace.

Uméla inteligence — znalostni systémy a multiagentni systémy
Pouziti a vyznam znalostnich systému v IB i mimo né, jejich vyhody a nevyhody; moznosti vyuziti multiagentnich
systémil pro spravu a fizeni IB, jejich vyhody a nevyhody, pfiklady vyuziti, druhy vzajemné komunikace a fizeni.

Asistivni technologie, ekologie a psychologie IB

Piiklady a moznosti pouziti asistivnich technologii v IB, jejich vztah se zdravotnictvim; problematika
ekologicnosti, udrzitelného rozvoje, vystavby a energetiky IB, dopad IB na zivotni prostiedi, vzajemna komunikace
IB a ¢loveka z pohledu psychologie, soucasné piiklady ,,big-Brother efektu a jeho mozna budoucnost.

Linux

Zakladni pojmy a vlastnosti operacniho systému Linux; vysvétleni systému uzivateld a jejich pfistupovych prav,
vlastnosti a struktura souborového systému; druhy procest a jejich fizeni; vlastnosti grafického rezimu systému
Linux a jeho srovnani s graf. rezimem systému Windows; vysvétleni funkce modulil a riznych distribuci Linuxu.
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