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1. Senzorika — provedeni snimaci
e zédkladni pojmy, vyznam senzoriky v fidicim fetézci, blokové schéma senzoru,
e provedeni senzord, odolnost senzori proti riznym vliviim prostiedi,
e napajeni a vystupy snimacu, zapojeni snimacii, unifikovany signal,
e MEMS

2. Senzorika — snimac¢e mechanickych veli¢in
¢ snimace polohy, rychlosti, zrychleni a sily, souvislosti mezi nimi,
e druhy a principy funkce, aplikace a pouziti, nastaveni,
e meéfeni hmotnosti.

3. Senzorika — snimace procesnich veli¢in
e snimace teploty, tlaku, vlhkosti, pratoku a vySky hladiny,
e druhy a principy funkce, aplikace a pouziti, nastaveni.

4. Senzorika — prostiedky pro identifikaci a bezpe¢nost
e radiofrekvencni identifikace,
¢ inteligentni kamery a dalsi prostfedky pro identifikaci, termokamery,
¢ rozsah a moznosti pouziti jednotlivych typt,
e snimace a prostiedky pouZivané pro zajiSténi bezpecnosti obsluhy strojii, senzory pro zabezpeceni
sttezeného prostoru apod.

5. Akdni €leny — stejnosmérné elektromotory a krokové motory

druhy stejnosmérnych elektromotord, vlastnosti, principy funkce,

vyhody nebo nevyhody jednotlivych druhi, zptsoby jejich fizeni, aplikace a pouziti,
zapojeni a realizace fizeni ss motord,

krokové motory a jejich fizeni a pouziti, vyhody a nevyhody.

6. Akcni Cleny — stfidavé elektromotory a servomotory

druhy stiidavych elektromotorti, vlastnosti, principy funkce,

vyhody nebo nevyhody jednotlivych druhi, zptsoby jejich fizeni, aplikace a pouziti,
zapojeni a realizace fizeni stfidavych elektromotort, princip frekvencnich ménict,
servomotory a jejich fizeni a pouziti.

7. Akcni €leny — tekutinové mechanismy
¢ spole¢né znaky tekutinovych mechanismd,
¢ rozdil mezi pneumatickymi a hydraulickymi systémy, vyhody a nevyhody,
¢ tekutinové komponenty, jejich vlastnosti, nastaveni a pouziti, zdkladni schematické znacky,
e zédkladni schémata zapojeni tekutinovych mechanismi, tekutinové fidici systémy a jejich pouziti.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Prumyslova komunikace
e zadkladni pojmy z oblasti pfenosu signalu a komunikace, vyznam komunikace v fidici technice,
e zakladni pojmy pocitacovych siti, pfenos a zabezpeceni dat,
¢ standardni pocitacové sbérnice a rozhrani,
e pramyslova komunika¢ni rozhrani a sbérnice, pouziti a aplikace.
Ridici systémy
e druhy fidicich systémt, vyhody a nevyhody riznych typti, rozdéleni podle druhu energie, napajeni,
spojitosti atd.,
e pouziti a uplatnéni riznych druhi fidicich systémt, konkrétni ptiklady,
e moznosti a formy ovladani IB, zptlisoby a prostfedky pro komunikaci s uzivatelem a naopak.

Subsystémy — energeticky
e Tfizeni toku energie, mozné Gspory, integrace fizeni energie,
e zalozni zdroje (UPS), energeticky management (BEMS),
e smart-grid technologie; alternativni energie, kogenerace a vyuziti v nizkoenergetickych stavbach

Subsystémy — HVAC
e zédkladni pojmy, moznosti provedeni a integrace HVAC do IB,
¢ vyhody a nevyhody zatfizeni — klimatizace, vytapéni, filtrace vzduchu, rekuperace, ventilace,
¢ dostupnd kombinovana zapojeni a jejich vyhody i nevyhody.

Subsystémy — EZS a EPS systémy
e zékladni pojmy, vyznam, principy a vyuziti systémd,
e srovnani vyhod a nevyhod: elektronické zabezpeceni, mechanické a elektromechanické zabezpeceni,
e chovani a integrace EZS v ramci IB a s uzivatelem,
e vyuziti kamerového ptistupového systému v IB — moznosti a omezeni.

Subsystémy — ochrana a komunikace
e integrace protipozarni ochrany do systémt IB,
e hlaSeni poruch jednotlivych systému, automatickd ochrana a navrh doporuc¢enych oprav,
optimalizace reviznich kontrol,
e zédkladni pojmy a vyuziti telekomunika¢nich systémi, integrace interkomu, IP telefonie
a elektronického vratného do systému IB, mozné propojeni s ostatnimi systémy.

Subsystémy — multimédia a doprava
e zédkladni pojmy a dostupné technologie pro domdacnosti v oblasti audio a videotechniky, vyhody
a nevyhody modernich integrovanych feseni a multiroom systémt,
e realizace a nastaveni doméciho kina, herniho systému a all-in-one feSeni,
e moznosti, druhy, vyuziti a mozné vyhody integrovani dopravniho systému do IB.

Subsystémy — svétla a ovladani spoti‘ebicu
e druhy osvétleni, jejich moznosti, vyhody a nevyhody,
¢ nastaveni a fizeni osvétleni, stmivani a tvorba svételnych scén,
¢ stinici technika, jeji integrace a mozna spoluprace s ostatnimi systémy v IB,
e Aktoricky systém pro ovladani spotiebici, stykacové moduly a dalkové fizeni spotiebicl — jejich
nastaveni a pripojeni, vyuziti fizenych zasuvek.
Sbérnicové systémy a inteligentni elektroinstalace
e kabelové a bezdratové komunikaéni sbérnice pro IB, jejich vyuziti, zapojeni, omezeni, vyhody
a nevyhody,
e sitova zafizeni a sitové protokoly, rizné zpiisob komunikace zatizeni a druhy feSeni pouzivana v IB,
e zékladni prvky IE a jejich moZzné propojeni,
e rozvadéCe a instalacni prvky — jejich zapojeni a pouziti; pouziti strukturované kabelaze pro rozvod
energie a dat v IB, jeji vyhody a nevyhody oproti klasické elektroinstalaci.
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17. Asistivni technologie, ekologie a psychologie IB
e priklady a moznosti pouziti asistivnich technologii v IB, jejich vztah se zdravotnictvim,
e problematika ekologi¢nosti IB, udrzitelného rozvoje, vystavby a energetiky IB, dopad na zivotni
prostiedi,
e vziajemna komunikace IB a ¢lovéka z pohledu psychologie, soucasné piiklady ,,big-Brother* efektu
a jeho mozna budoucnost.

18. Uméla inteligence — zdkladni pojmy a stavovy prostor
e 1uvod do um¢l¢ inteligence, stru¢nd historie a vysvétleni pouzivanych pojmd,
e ukoly pro Ul v soucasném sv¢éte,
e vztah a vyuziti Ul v raznych systémech IB,
e stavovy prostor Ulohy a jeho prohledavani (zakladni grafové ulohy).

19. Uméla inteligence — genetické algoritmy a neuronové sité

genetické algoritmy a moznosti jejich pouziti v IB, zdkladni princip jejich funkce,

genetické operace, vyhody a nevyhody pouziti, neuronové sit€¢ a moznosti jejich pouziti v IB,
princip perceptronu a jeho schematické zakresleni,

adaptace neuronové sité, architektury neuronovych siti, ptiklady pouziti a aplikace.

20. Uméla inteligence — znalostni systémy a multiagentni systémy
e pouziti a vyznam znalostnich systému v IB i mimo né, jejich vyhody a nevyhody,
e moznosti vyuziti multiagentnich systémt pro spravu a fizeni IB, jejich vyhody a nevyhody,
e priklady vyuziti, druhy vzajemné komunikace a fizeni.

V Praze dne 2. 9. 2024 PhDr. Ing. Lukas Hons v. 1.
statutarni zastupce tfeditele Skoly
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